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Omni-hajtas kiakndzasa

Koordinata rendszer alkalmazasa
Akadadlyok beazonositasa, interakcio

A lemért adatokbdl egy térkep megrajzoldsa






« Omni-hajtas leirdsa

« Vegyes mozgds



« A motorok gyengék

e Az IR szenzor tonkrement



« Virtudlis szoba elkészitése
« A pozicio s az irany adoft

« X-Y sikon egyenesek felvétele



Késleltetées bedllitdsa

Szazalékos forgas-érték haszndlata
A kerekek sebessegei az irany szerint, 20-as skdla

Kompenzdacio



#fanfact
« TObb skdaldat teszteltem

« Van olyan, amin a hibdk egyenletesen oszlanak el
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 Irdny-visszacsatolds

« Adafruit-kdnyvtdar modositasa



Varom a kérdéseket,
észrevételeket, javaslatokat.
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